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(54) Wechsler-Gerat fur Informationsplatten 

(57) Wechsler-Gerat fur Informationsplatten mit 
einer Stapeleinheit (4) zur Stapelung von wenigstens 
zwei Ablagefachern (8-12), die zur Ablage von jeweils 
einer Informationsplatte vorgesehen sind, In wenigstens 
zwei Stapelpositionen, wobei die Ablagefacher mit 
wenigstens einer ein Gewinde (5-7) aufweisenden 
Spindel gekoppelt sind und die Ablagefacher rnittels 
Rotation der Spindel in einer vertikalen Richtung trans- 
portierbar sind, wobei ein oberer und ein unterer Stapel- 
bereich der Stapeleinheit zur Stapelung der 
Ablagefacher vorgesehen ist und wobei eine Spielposi- 
tion des Wechsler Gerates zum Lesen von auf den 
I nformationsplatten gespeicherten Informationen 
und/oder zum Schreiben von Informationen auf die 
Informationsplatten vorgesehen ist 
Fur ein derartiges Wechsler-Gerat ist erf indungsgemaB 
in einem Mittelbereich der Stapeleinheit zwischen dem 
oberen (13) und dem unteren (14) Stapelbereich eine 
Ladeposition (1 6) vorgesehen, in die jeweils eines der 
Ablagefacher rnittels Rotation der Spindel Qberfuhrbar 
ist und es sind Transportmittel zum Transport der Infor- 
mationsplatte aus dem sich in der Ladeposition bef indli- 
chen Ablagefach in die Spielposition und zum Transport 
in eine Auswurfposition, in der die Informationsplatte 
aus dem Gerat entnehmbar ist, vorgesehen, wobei die 
Spielposition zwischen der Auswurf- und der Ladeposi- 
tion angeordnet ist. 
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ireibung 

Die Erfindung bezieht sich auf ein Wechsler-Gerat 
fur Informationspiatten mit einer Stapeleinheit zur Sta- 
pelung von wenigstens zwei Ablagefachern, die zur 
Ablage von jeweils einer Inforrnationsplatte vorgesehen 
sind, in wenigstens zwei Stapelpositionen, wobei die 
Ablagefacher mit wenigstens einer ein Gewinde aufwei- 
senden Spindel gekoppelt sind und die Ablagefacher 
mittels Rotation der Spindel in einer vertikalen Richtung 
transportierbar sind, wobei ein oberer und ein unterer 
Stapelbereich der Stapeleinheit zur Stapelung der Abla- 
gefacher vorgesehen ist und wobei eine Spielposition 
des Wechsler-Gerates zum Lesen von auf den Informa- 
tionspiatten gespeicherten Informationen und/oder zum 
Schreiben von Informationen auf die Informationspiat- 
ten vorgesehen ist. 

Unter Gewinde wird eine spiralformige Bahn ver- 
standen, die unterschiedliche Steigungen aufweisen 
kann. 

Ein derartiges Wechsler-Gerat fur Informationspiat- 
ten ist aus der JP 6-131793 bekannt. Bei diesem 
bekannten Gerat sind vier mit einem AuBengewinde 
versehene Gewindespindeln vorgesehen. Es sind meh- 
rere Ablagefacher zur Ablage von jeweils einer Inforrna- 
tionsplatte vorgesehen, die jeweils vier Bohrungen mit 
einem Innengewinde aufweisen, in welches das AuBen- 
gewinde der Gewindespindel eingreift. Die AuBenge- 
winde der Gewindespindeln weisen in axialer Richtung 
in dem oberen und dem unteren Stapelbereich eine 
kleine Steigung auf und in einem Zwischenbereich zwi- 
schen dem oberen und dem unteren Stapelbereich eine 
groBe Steigung auf. Bei Rotation der Gewindespindeln 
werden die Ablagefacher in der vertikalen Richtung 
transportiert, wobei der Zwischenbereich zum Lesen 
der einzelnen Informationspiatten jeweils frei von Abla- 
gefachern ist. Es ist eine Leseeinheit vorgesehen, die 
an einem Schwenkarm angeordnet ist und zum Lesen 
in den Zwischenbereich der Stapeleinheit einge- 
schwenkt wird. 

Eine derartige an einem Schwenkarm angeordnete 
Leseeirheit hat den Nachteil, daB sie storungsempfind- 
lich gegenuber auBeren Vibrationen und Erschutterun- 
gen ist. 

Dies ist insbesondere bei Verwendung des Wechs- 
ler-Gerates in Kraftfahrzeugen von Bedeutung. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein anderes Wechs- 
ler-Gerat der eingangs genannten Art zu schaffen. 

Diese Aufgabe ist erfindungsgemaB dadurch 
gelost, daB in einem Mittelbereich der Stapeleinheit zwi- 
schen dem oberen und dem unteren Stapelbereich eine 
Ladeposition vorgesehen ist, in die jeweils eines der 
Ablagefacher mittels Rotation der Spindel uberfuhrbar 
ist und daB Transportmittel zum Transport der Inforrnati- 
onsplatte aus dem sich in der Ladeposition befindlichen 
Ablagefach in die Spielposition und zum Transport in 
eine Auswurf position, in der die Inforrnationsplatte aus 
dem Gerat entnehmbar ist, vorgesehen sind, wobei die 



Spielposition zwischen der Auswurfund der Ladeposi- 
tion angeordnet ist. 

Zum Laden einer Inforrnationsplatte in die Stapel- 
einheit wird die Inforrnationsplatte zunachst von der 
5 Hand einer Bedienperson in die Auswurfposition 
gebracht. Mittels der Transportmittel wird diese Inforrna- 
tionsplatte dann in ein sich in der Ladeposition bef indli- 
ches Ablagefach der Stapeleinheit transportiert. Mittels 
Rotation der Spindel wird dieses Ablagefach dann 
10 zusammen mit der Inforrnationsplatte in eine der Sta- 
pelpositionen in dem unteren oder in dem oberen Sta- 
pelbereich transportiert. 

Zum Transport einer Inforrnationsplatte aus der 
Stapelposition in die Spielposition wird diese Informati- 
cs onsplatte zusammen mit dem Ablagefach mittels Rota- 
tion der Spindel zunachst in die Ladeposition uberfuhrt. 
Aus dieser Ladeposition wird die Inforrnationsplatte 
dann mittels der Transportmittel aus dem Ablagefach 
herausgeholt und in die Spielposition uberfuhrt Die 
20 Transportmittel sind ebenfalis zum Transport der Infor- 
rnationsplatte in die Auswurfposition vorgesehen. Die 
Spielposition ist zwischen der Auswurfposition und der 
Ladeposition angeordnet. 

Ein derartiges Wechsler-Gerat hat den Vorteii, daB 
25 eine Lese/Schreib-Einheit, die zum Lesen von auf den 
Informationspiatten gespeicherten Informationen 
und/oder zum Schreiben von Informationen auf die 
Informationspiatten vorgesehen ist, einfacher von auBe- 
ren Storungen und Vibrationen entkoppelbar ist. 
30 Dies ist insbesondere bei Wechsler-Geraten vor- 
teilhaft, die fur einen Einsatz in Kraftfahrzeugen vorge- 
sehen sind. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB der Mittelbereich 

35 in axialer Richtung der Spindel beiderseits der Ladepo- 
sition Abstandsbereiche aufweist, die einen axialen 
Abstand zwischen dem sich jeweils in der Ladeposition 
befindlichen Ablagefach und den axial benachbarten 
Ablagefachern in den Stapelpositionen sicherstellen. 

40 Die beiderseits der Ladeposition, d.h. oberhalb und 
unterhalb der Ladeposition angeordneten Abstandsbe- 
reiche schaffen Piatz fur die Transportmittel und ermog- 
iichen es diesen, eine Inforrnationsplatte in ein 
Ablagefach in der Ladeposition hinein zu transportieren 

45 bzw. eine Inforrnationsplatte aus einem Ablagefach in 
der Ladeposition heraus zu transportieren, ohne die 
anderen Ablagefacher zu beruhren. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die mittlere 

so Gewindesteigung der Spindel in der Ladeposition Wei- 
ner als die mittlere Gewindesteigung in dem oberen und 
dem unteren Stapelbereich ist. 

Die Gewindesteigung der Spindel in dem oberen 
und dem unteren Stapelbereich ist im wesentlichen 

55 durch die Hdhe der Ablagefacher bestimmt. Fur einen 
stOrungsfreien und sicheren Zugriff der Transportmittel 
auf die sich in der Ladeposition befindiiche Inforrnati- 
onsplatte ist es vorteilhaft, daB die axiale Steliung der 
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Informationsplatte in der Ladeposition moglichst exakt 
bestimmt ist. Daher ist es gunstig, die mittlere Gewinde- 
steigung der Spindel in der Ladeposition kleiner als die 
mittlere Gewindesteigung in dem oberen und dem unte- 
ren Stapelbereich zirwahlen. Je kleiner die mittlere 5 
Gewindesteigung der Spindel in der Ladeposition ist, 
desto geringer wirken sich Drehwinkeltoieranzen des 
Rotationswirkels der Gewindespindei auf die axiale 
Position der Abiagefacher und der Informationsplatte in 
der Ladeposition aus. Besonders vorteilhaft ist es 10 
daher, daB die Gewindesteigung der Spindel in der 
Ladeposition im wesentlichen gleich Null ist. Dadurch 
kann die Ladeposition hinsichtlich der axialen Hohe 
sehr genau und reproduzierbar von den einzelnen Abla- 
gefachern angefahren werden. Toleranzen hinsichtlich 75 
des Rotationswinkels der Gewindespindei, die z.B. 
durch den Nachlauf des Antriebssystems der Gewinde- 
spindei bzw. durch Schritt-Toleranzen eines die Gewin- 
despindei antreibenden Schrittmotors verursacht 
werden, wirken sich so gar nicht bzw. nur sehr gering 20 
auf die axiale Hohe der Ladeposition aus. 

Eine weitere vorteiihafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daf3 die mittlere 
Gewindesteigung in den Abstandsbereichen groBer als 
die mittlere Gewindesteigung in dem oberen und dem 25 
unteren Stapelbereich ist. 

Je groBer die mittlere Gewindesteigung in den 
Abstandsbereichen ist, desto groBer . ist der axiale 
Abstand zwischen dem Ablagefach in der Ladeposition 
und den benachbarten Ablagefachern in dem unteren 30 
und dem oberen Stapelbereich und desto mehr Piatz 
haben die Transportmittel zum Zugriff auf die Informati- 
onsplatte. 

Eine weitere vorteiihafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB zur Fuhrung der 3s 
Informationsplatten in den Ablagefachern der Stapel- 
einheit ein urtterer und ein oberer Fuhrungszapfen vor- 
gesehen ist, der von oben bzw. von unten in die 
Mittelocher der Informationsplatten ernfahrbar ist. 

Eine derartige Anordnung verhindert, daB die Infor- 40 
mationsplatten bei der axialen Bewegung der Abiagefa- 
cher in radialer Richtung aus den Ablagefachern 
herausrutschen. Die radiale Position der Informations- 
platten innerhalb der Stapeleinheit wird durch die Fuh- 
rungszapfen exakt bestimmt. Zum Transport einer 45 
Informationsplatte aus einem sich in der Ladeposition 
befindlichen Ablagefach bzw. in ein sich in der Ladepo- 
sition befindliches Ablagefach wird der obere und der 
untere Fuhrungszapfen hoch bzw. herunter gefahren. 

Eine weitere. vorteiihafte Ausgestaltung der Erf in- so 
dung isi dadurch gekennzeichnet, daB eine zum Lesen 
von auf den Informationsplatten gespeicherten Informa- 
tionen und/oder zum Schreiben von informationen auf 
die Informationsplatten vorgesehene Lese/Schreib-Ein- 
heit verschiebbar an einer Chassisplatte des Gerats 55 
angelagert ist. 

Dadurch laBt sich der zur VerfQgung stehende Bau- 
raum optimal nutzen. Dies ist inbesondere bei Anwen- 



dungen im Automobilbereich wichtig, da dort der zur 
Verfugung stehende Bauraum sehr begrenzt ist. 

Eine weitere vorteiihafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die 
Lese/Schreib-Eirheit eine Basisplatte und eine Laser- 
platte aufweist, daB die Basisplatte und die Laserplatte 
mittels Dampfern gekoppelt sind, daB die Basisplatte an 
der Chassisplatte verschiebbar angelagert ist und daB 
an der Laserplatte eine Klemmvorrichtung zum Fest- 
Wemmen der Informationsplatte in der Spielposition und 
eine optische Einheit angeordnet sind. 

Mittels einer derartigen Anordnung laBt sich eine 
sehr gute Entkopplung der Lese/Schreib-Einheit in der 
Spielposition gegenuber auBeren Vibrationen und 
Erschutterungen erzielen. 

Ein schematisch dargestelltes Ausfuhrungsbeispiel 
der Erfindung wird nachfoigend anhand der Zeichnung 
in den Fig. 1 bis 13 naher erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Wechsler- 
Gerates fur Informationsplatten mit einer Informati- 
onsplatte, die sich in einer Auswurfposition befin- 
det, in der sie von der Hand einer Bedienperson 
aus dem Gerat entnommen werden kann, sowie mit 
einer Leseeinheit zum Lesen von auf der Informati- 
onsplatte gespeicherten Informationen und einer 
Stapeleinheit zur Stapeiung von wenigstens zwei 
Informationsplatten, sowie mit einer ersten, einer 
zweiten, einer dritten und einer vierten Fuhrung 
zum Transport der Informationsplatte von der Aus- 
wurfposition in eine Spielposition und in eine Lade- 
position, 

Fig 2 eine Vorderansicht auf das Wechsler-Gerat in 
der Auswurfstellung gemaB Fig. 1, 

Fig.3 eine perspektivische Darstellung der Leseein- 
heit, 

Fig. 4 eine perspektivische Ansicht von Teilen des 
Wechsler-Gerates mit einer Schiebeplatte, die zur 
Verschiebung der nicht dargestellten Leseeinheit 
und zur Steuerung des Verschwenkens der ersten, 
der zweiten, der dritten und der vierten Fuhrung 
vorgesehen ist, sowie zur Steuerung von Fuh- 
rungszapfen der Stapeleinheit und eines Klem- 
marms der Leseeeinheit 

Fig. 5 eine Seitenansicht auf das Wechsler-Gerat in 
der. Auswurfposition gemaB Fig. 1 , 

Fig. 6 eine Draufsicht auf des Wechsler-Gerat in 
der Auswurfposition gemaB Fig. 1, 

Fig. 7 eine Seitenansicht auf das Wechsler-Gerat in 
einer ersten Zwischenposition, in der die Informati- 
onsplatte zwischen einem Klemmteller und einem 
Antriebsteiler der Leseeinheit freiliegt, wobei die 
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Informationsplatte ausgehend von clieser ersten 
Zwischenposition sowohl in die Spielposition als 
auch in die Ladeposition transportierbar ist. 

Fig. 8 eine Seitenansicht auf das Wechsler-Gerat in s 
einer zweiten Zwischenposition, in der die informa- 
tionsplatte zwischen Klemmteller und Antriebsteller 
der Leseeinheit festgekiemmt ist, 

Fig. 9 eine Draufsicht auf das Wechsler-Gerat in der 10 
ersten Zwischenposition, wobei die Informations- 
) piatte von der ersten, der zweiten, der dritten und 

der vierten Fuhrung gehalten wird, 

Fig. 10 eine Draufsicht auf das Wechsler-Gerat in 15 
einer Supposition, wobei die erste, die zweite. die 
dritte urtd die vierte Fuhrung von dem Plattenrand 
der Informationsplatte weggeschwenkt sind, die 
informationsplatte zwischen dem Antriebsteller und 
dem Klemmteller der Leseeinheit geWemmt ist und 20 
die auf der Informationsplatte gespeicherten Infor- 
mationen mittels der Leseeinheit ausiesbar sind, 

Fig. 1 1 eine Seitenansicht des Wechsler-Gerates in 
.der Spielposition, 25 

Fig. 12 eine Draufsicht auf das Wechsler-Gerat mit 
einer Informationsplatte in der Ladeposition, 

Fig. 13 eine perspektivische Ansicht des Wechsler- 30 
Gerates gemaB Fig. 12 mit einer Informationsplatte 
in der Ladeposition, 

Fig. 1 zeigt eine perspektivische Ansicht eines 
Wechsler-Gerates fur Irrfbrmationsplatten mit einer 35 
Informationsplatte 1 , die sich in einer Auswuriposition 
befindet, in der sie von der Hand einer Bedienperson 
aus dem Gerat entnommen werden kann bzw. in die sie 
von der Hand der Bedienperson zum Laden in das 
G*r&t eingebracht wird. Die Informationsplatte 1 weist 40 
ewtan kreisformigen Plattenrand 1a und ein Mittelloch 
1b auf. auf. Das Wechsler-Gerat ist in einem nur teil- 
weise dargestellten Gehause 2 angeordnet, welches 
ais Grundplatte eine Chassispiatte 3 aufweist. Die 
Chassisplatte 3 weist eine Vorderkante 3a, eine Ruck- 45 
kante 3b, eine linke Seitenkante 3c sowie eine rechte 
Seitenkante 3d auf. Die Chassisplatte 3 erstreckt sich in 
einer x-y-Ebene, wobei die x-Richtung von links nach 
rechts in Richtung der Vorde *ante 3a und die y-Rich- 
tung in Richtung der linker ^itenkante 3c definiert so 
wird. Senkrecht zu der x-y-; -oe ist eine z-Richtung 
definiert. GemaB der in der F>c \ gezeigten perspektivi- 
schen Darsteliung ist in dem hinteren, rechten Bereich 
des Gehauses 2 eine Stapeleinheit 4 angeordnet, wel- 
che eine erste Gewindespindel 5, eine zweite Gewinde- 55 
spindel 6 und eine dritte Gewindespindel 7 aufweist, die 
sich vertikal zu der Chassisplatte 3 in der z- Richtung 
erstrecken. Die erste. Gewindespindel 5 weist ein 



AuBengewinde 5a, die zweite Gewindespindel 6 ein 
AuBengewinde 6a und die dritte Gewindespindel 7 ein 
AuBengewinde 7a auf. Es sind ein erstes Ablagefach 8, 
ein zweites Ablagefach 9, ein drittes Ablagefach 10, ein 
viertes Ablagefach 11 und ein fiinftes Ablagefach 12 
vorgesehen, die in der z-Richtung ubereinander ange- 
ordnet sind und weiche zur Ablage jeweils einer Infor- 
mationsplatte vorgesehen sind. Das erste Ablagefach 8 
weist eine erste Offnung 8a auf, in die das AuBenge- 
winde 5a der ersten Gewindespindel 5 eingreift, eine 
zweite Offnung 8b, in die das AuBengewinde 6a der 
zweiten Gewindespindel 6 eingreift und eine dritte Off- 
nung 8c, in die das AuBengewinde 7a der dritten Gewin- 
despindel 7 eingreift. in analoger Weise weisen das 
zweite Ablagefach 9, das dritte Ablagefach 10, das 
vierte Ablagefach 11 und das fiinfte Ablagefach 12 
ebenfalls jeweils drei nicht naher bezeichnete Offnun- 
gen auf, in die die AuBengewinde der ersten Gewinde- 
spindel 5, der zweiten Gewindespindel 6 und der dritten 
Gewindespindel 7 eingreifen. .Die erste Gewindespindel 
5, die zweite Gewindespindel 6 und die dritte Gewinde- 
spindel 7 sind mittels einer Zahnradkette 60, bestehend 
aus den Zahnradern 60a, 60b, 60c, 60d und 60e von 
einem nicht naher dargestellten Antriebsmechanismus 
antreibbar. Alternativ ist auch ein Antrieb mittels eines 
Zahnriemens moglich. Mittels der Rotation der Gewin- 
despindein 5, 6 und 7 lassen sich die Ablagefacher 8, 9, 
10, 1 1 und 12 in der vertikalen z-Richtung bewegen. 
im Zentrum der Stapeleinheit 4 ist an einer oberen Dek- 
kelplatte 61 ein oberer Fuhrungszapfen 62 und an der 
Chassisplatte 3 ein unterer Fuhrungszapfen 63 vorge- 
sehen. Der obere Fuhrungszapfen 62 und der untere 
Fuhrungszapfen 63 konnen mittels eines nicht naher 
dargestellten Antriebsmechanismus in der z-Richtung 
verfahren werden. 

Die Funktionsweise der Stapeleinheit 4 wird nach- 
folgend anhand der Fig. 2 naher erlautert, weiche eine 
Vorderansicht auf das Wechsler-Gerat in der Auswurf- 
steilung gemaB Fig. 1 darstellt Die dritte Gewindespin- 
del 7 und in entsprechender Weise die erste 
Gewindespindel 5 und die in Fig. 2 nicht erkennbare 
zweite Gewindespindel 6 weisen einen oberen Stapel- 
bereich 13, einen unteren Stapelbereich 14 und zwi- 
schen dem oberen Stapelbereich 13 und dem unteren 
Stapelbereich 14 einen Mittelbereich 15 auf. Der Mittel- 
bereich 15 weist eine vertikale Ladeposition 16 auf, die 
durch einen oberen Abstandsbereich 17 vom oberen 
Stapelbereich 13 und durch einen unteren Abstandsbe- 
reich 18 von dem unteren Stapelbereich 14 getrennt *.st. 
Das AuBengewinde 7a der dritten Gewindespina- 7 
und En entsprechender Weise die AuBengewinck 
und 5a der zweiten Gewindespindel 6 bzw. der enr 
Gewindespindel 5 weisen in der Ladeposition 16 etne 
Stelgung auf, die in einem Drehwinkelbereich von 45° 
gleich Null ist. In dem oberen Abstandsbereich 17 und 
dem unteren Abstandsbereich 18 weisen die Gewinde- 
spindeln 5, 6 und 7 jeweils eine Steigung auf, die-im 
wesentiichen durch die vertikale Hone in z-Richtung der 
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Ablagefacher 8, 9, 10, 11 und 12 bestimmt ist Die Stei- 
gung der Gewindespindeln 5, 6 und 7 ist in dem oberen 
Abstandsbereich 17 und in dem unteren Abstandsbe- 
reich 18 deutlich groBer als die Steigung in der Ladepo- 
sition 16 und die Steigung in dem oberen Stapelbereich 
13 und dem unteren Stapelbereich 14. In der in der Fig. 
2 gezeigten Darstellung befindet sich das erste Ablage- 
fach 8 in der Ladeposition, und die ubrigen Ablagefa- 
cher 9, 10, 11 und 12 befinden sich in dem unteren 
Stapelbereich 14. Der untere Stapelbereich 14 weist 
eine erste Stapelposition 14a, eine zweite Stapelposi- 
tion 14b, eine dritte Stapelposition 14c und eine vierte 
Stapelposition 14d auf. Der obere Stapelbereich 13 
weist eine erste Stapelposition 13a, eine zweite Stapelr 
position 13b, eine dritte Stapelposition 13c und eine 
vierte Stapelposition 13d auf. In der in der Fig. 2 gezeig- 
ten Darstellung befindet sich in der ersten Stapelposi- 
tion 14a des unteren Stapelbereiches 14 das zweite 
Ablagefach 9, in der zweiten Stapelposition 14b das 
dritte Ablagefach 10, in der dritten Stapelposition 14c 
das vierte Ablagefach 1 1 und in der vierten Stapelposi- 
tion 14d das funfte Ablagefach 12. Werden ausgehend 
von der in der Hg. 2 gezeigten Darstellung die Gewin- 
despindeln 5, 6 und 7 gedreht, so wandert das sich in 
der Ladeposition 16 befindliche erste Ablagefach 8 in 
die vierte Stapelposition 13d des oberen Stapelbe- 
reichs 1 3, das zweite Ablagefach 9 wandert in die Lade- 
position 16, das dritte Ablagefach 10 wandert in die 
erste Stapelposition 14a, das vierte Ablagefach 11 in 
die zweite Stapelposition 1 4b und das funfte Ablagefach 
12 in die dritte Stapelposition 14c des unteren Stapel- 
bereichs 14. In entsprechender Weise konnen auch das 
dritte Ablagefach 10, das vierte Ablagefach 11 und das 
funfte Ablagefach 12 jeweils nacheinander in die Sta- 
pelposition 16 uberfuhrt werden. Mitteis Rotation der 
Gewindespindeln 5, 6 und 7 kann somit jedes der sich 
in dem unteren Stapelbereich 14 befindenden Ablage- 
facher 9, 10, 11 und 12 nacheinander in die Ladeposi- 
tion 16 und die Ablagefacher 9. 10 und 11 mitteis 
weiterer Rotation \n den oberen Stapelbereich 1.3 uber- 
fuhrt werden. 

Bei der vertikalen Bewegung der Ablagefacher 8, 9, 
10. 1 1 und 12 werden die sich in diesen Ablagefachern 
befindlichen Irrformationsplatten mitteis des oberen 
Fuhrungszapfens 62 und des unteren FQhrungszapfens 
63 in der z-Richtung gefuhrt, indem der obere Fuh- 
rungszapfen 62 und der urrtere Fuhrungszapfen 63 in 
die Mittellocher 1b der Informationsplatten 1 eingreifen. 

Die weitere Beschreibung des Wechsler-Gerates 
erfolgt nachfolgend anhand der Fig. 1. Zum Transport 
der informationspiaiie 1 von der in der Fig. 1 gezeigten 
Auswurfposition in das erste, sich in der Ladeposition 
16 gemaG Fig. 2 befindliche Ablagefach 8 sind eine 
erste Fuhrung 20, eine zweite Fuhrung 21, eine dritte 
Fuhrung 22 und eine vierte Fuhrung 23 vorgesehen. 
Die erste Fuhrung 20 ist als passive Stutzfuhrung aus- 
gebildet und mitteis eines Schwenkarmes 20a 
schwenkbar um eine Schwenkachse 20b an der linken 



. Seite der Chassisplatte 3 angeiagert. Die erste Fuhrung 
20 weist eine V-formige Nut 20c auf, die zur Fuhrung 
des Plattenrandes 1a der Informationsplatte 1 vorgese- 
hen ist. Die zweite Fuhrung 21 ist gegenuberiiegend auf 

5 der rechten Seite des Gehauses 2 angeordnet und 
weist ein erstes Transportrad 25 auf, das drehbar um 
eine Drehachse 25a an einem Schwenkarm 21a ange- 
iagert ist. Der Schwenkarm 21a ist um eine Schwenk- 
achse 24 verschwenkbar an der Chassisplatte 3 

10 angeiagert. Zum Transport der Informationsplatte 1 
weist das erste Transportrad 25 eine V-formige Nut 25b 
auf, die zur Aufnahme des Plattenrandes 1a der Infor- 
mationsplatte 1 vorgesehen ist. Es ist eine dritte Fuh- 
rung 22 vorgesehen, die ein zweites Transportrad 26 

75 aufweist, das um eine Drehachse 26a drehbar an einem 
Schwenkarm 22a angeiagert ist. Der Schwenkarm 22a 
ist um dieseibe Schwenkachse 24, um die auch der 
Schwenkarm 21a der zweiten Fuhrung 2.1 gelagert ist, 
an der Chassisplatte 3 angeiagert. Das zweite Trans- 

20 portrad 26 weist ebenfalls eine V-formige Nut 26b auf. 
Das erste Transportrad 25 und das zweite Transportrad 
26 sind mitteis eines Zwischengetriebes 27, bestehend 
aus drei Zwischenradern 27a, 27b und 27c drehend 
antreibbar. Das Zwischenrad 27a ist drehbar um die 

25 Drehachse 24 gelagert und wird uber eine nicht naher 
dargestellte Antriebskette von einem nicht dargestellten 
Motor angetrieben. Die Zwischenrader 27b und 27c 
sind auf dem Schwenkarm 22a drehbar angeiagert. 
Die erste Fuhrung 20, die zweite Fuhrung 21, die 

30 dritte FOhrung 22 und die vierte Fuhrung 23 sind jeweils 
mitteis nicht dargestellter Federn in Richtung auf eine 
kurvenformige Ladebahn 28 vorgespannt. 
In der in der Fig. 1 gezeigten Auswurfposition der Infor- 
mationsplatte 1 wird die erste Fuhrung 20 mit der Nut 

35 20c und das erste Transportrad 25 mit der Nut 25b 
infolge der Federverspannung der Schwenkarme 20a 
und 21a gegen den Plattenrand 1a der Informations- 
platte 1 gedruckt. Das zweite Transportrad 26 der drit- 
ten Fuhrung 22 wird auf nicht naher dargestellte Weise 

40 entgegen der Federverspannung von der Stapeieinheit 
4 weggedruckt, so daB mitteis Rotation der Gewinde- 
spindeln 5, 6 und 7 jedes beliebige der Ablagefacher 8, 
9, 10, 11 und 12 in die Ladeposition 16 uberfuhrt wer- 
den kann. Dabei ist das Transportrad 26 so weit wegge- 

45 schwenkt, daB auch sich evtl. in den Ablagefachern 8, 
9, 10, 11, und 12 befindliche Informationsplatten von 
dem zweiten Transportrad 26 nicht beruhrt werden. 

Im vorderen linken Bereich des Wechsler-Gerates 
ist eine Leseeinheit 30 verschiebbar an der Chassis- 

50 platte 3 angeiagert. 

An der Leseeinheit 30 ist die vierte Fuhrung 23 
angeordnet, die als passive Stutzfuhrung ausgebildet 
ist und um eine Schwenkachse 23a verschwenkbar an 
der Leseeinheit 30 angeiagert ist. Die vierte Fuhrung 23 

55 weist eine V-formige Nut 23b zur Fuhrung des Platten- 
randes la der Informationsplatte 1 auf. 

Der genauere Aufbau der Leseeinheit 30 wird 
nachfolgend anhand der Fig. 3 naher erlautert. Fig. 3 
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zeigt die Leseeinheit 30 in perspektivischer Darstellung. 
Die Leseeinheit 30 weist eine Basisplatte 31 mit einem 
ersten Fuhrungszapfen 31a, einem zweiten Fuhrungs- 
zapfen 31b und einem dritten Fuhrungszapfen 31c auf. 
Die Basisplatte 31 ist mittels eines ersten Dampfers 32, 5 
eines zweiten Dampfers 33 und eines dritten Dampfers 
34 mit einer Laserplatte 35 gekoppeft An der Laser- 
platte 35 ist ein Klemmarm 36 mit einem Klemmteller 37 
drehbar urn eine Klemmachse 36a angelagert. An der 
Laserplatte 35 ist ein Antriebsteller 38 angeordnet, der 10 
mittels eines nicht naher dargestellten Motors drehend 
antreibbar ist. Ferner ist an der Laserplatte 35 als opti- 
sche Einheit eine Lasereinheit 39 verschiebbar angela- 
gert. Die Basisplatte 31 der Leseeinheit 30 ist 
verschiebbar an der Chassisplatte 3 angelagert. 15 

Zur Veranschaulichung dieser verschiebbaren 
Lagerung der Basisplatte 31 an der Chassisplatte 3 ist 
in der Fig. 4 eine perspektivische Ansicht von Teilen des 
Wechsler-Gerates dargestellt, wobei die Leseeinheit 
30, die Basisplatte 31 sowie die Infer mationsplatte 1 zur 20 
besseren Ubersicht nicht dargestellt sind. 

Zur Fuhrung der Leseeinheit 30 sind gemaB Fig. 4 
eine erste Fuhrungsbahn 40 und eine zweite Fuhrungs- 
bahn 41 an der Chassisplatte 3 angeordnet. Die erste 
Fuhrungsbahn 40 ist zur Fuhrung des ersten Fiihrungs- 25 
zapfens 31a der Basisplatte 31 und die zweite Fuh- 
rungsbahn 41 zur Fuhrung des zweiten 
FQhrungszapfens 31b vorgesehen. Es ist eine Schiebe- 
platte 43 vorgesehen, die in der y-Richtung mittels 
eines nicht naher dargestellten Antriebsmechanismus 30 
bewegbar ist. Diese Schiebeplatte 43 weist einen 
ersten Schieber 44 mit einem V-formigen Schiebe- 
schlitz 44a, einen zweiten Schieber 45 mit einem V-for- 
migen Schiebeschlitz 45a und einen dritten Schieber 46 
mit einem V-formigen Schiebeschlitz 46a auf. Der V-for- 3s 
mige Schiebeschlitz 44a ist zur Fuhrung des ersten 
FQhrungszapfens 31a der Basisplatte 31 und der V-for- 
mige Schliebeschlitz 45a zur Fuhrung des zweiten FQh- 
rungszapfens 31b der Basisplatte 31 vorgesehen und 
der dritte V-formige Schiebeschlitz 46a zur Fuhrung des 40 
dritten FQhrungszapfens 31c der Basisplatte 31. 

Fig. 5 zeigt eine Seitenansicht in x-Richtung auf 
das Wechslergerat in der Auswurfposition gemaB Fig. 
1. Wie in der Fig. 5 zu erkennen ist, sind die erste Fuh- 
rungsbahn 40 und die zweite FQhrungsbahn 41 L-for- 45 
mig ausgebildet und weisen dementsprechend 
horizontale Teilbahnen 40a bzw. 41a und vertikale Teil- 
bahnen 40b bzw. 41b auf. 

Der Klemmarm 36 mit dem Klemmteller 37 ist 
gemaB Fig. 5 geoffnet, d.h. der Klemmteller 37 druckt so 
nicht auf den Antriebsteller 38. 

Ausgehend von der in der Fig. 1 dargestellten Aus- 
wurfposition wird zum Transport der informationsplatte 
1 in die Stapeleinheit 4 bzw. in eine Spielposition das 
erste Transportrad 25 mittels des Zwischenrades 27a ss 
von einer nicht naher dargestellten Arrtriebseinheit dre- 
hend angetrieben, wodurch die Informationsplatte 1 
unter AbstQtzung an der ersten FQhrung 20 auf der kur- 



venformigen Ladebahn 28 in das Gerat hinein gerollt 
wird. 

Gleichzeitig wird auch die Schiebeplatte 43 gemaB 
Fig. 5 und damit die Leseeinheit 30 in der y-Richtung in 
das Gerat eingefahren. Dabei wird der erste Fuhrungs- 
zapfen 31a der Leseeinheit 30 in der ersten Fuhrungs- 
bahn 40 und der zweite Fuhrungszapfen 31b in der 
zweiten Fuhrungsbahn 41 gefuhrt. Der erste Schieber 
44, der zweite Schieber 45 und der dritte Schieber 46 
uben dabei die Antriebskraft in der y-Richtung auf den 
ersten Fuhrungszapfen 31a, den zweiten Fuhrungszap- 
fen 31b und den dritten Fuhrungszapfen 31c der Basis- 
platte 31 aus. 

Fig. 7 zeigt eine Seitenansicht auf das Wechslerge- 
rat in einer ersten Zwischenposition. In dieser ersten 
Zwischenposition bef inden sich der erste Fuhrungszap- 
fen 31a und der zweite Fuhrungszapfen 31b der Basis- 
platte 31 am hinteren Ende der sich in der y-Richtung 
erstreckenden horizontalen Teilbahn 40a der ersten 
Fuhrungsbahn 40 bzw. der horizontalen Teilbahn 41a 
der zweiten Fuhrungsbahn 41. Mittels Weiterbewegen 
der Schieberplatte 43 in der y-Richtung werden der 
erste Fuhrungszapfen 31a, der zweite Fuhrungszapfen 
31b und der dritte Fuhrungszapfen 31c in den V-formi- 
gen Schlitzen 44a, 45a bzw. 46a des ersten Schiebers 
44, des zweiten Schiebers 45 bzw. des dritten Schie- 
bers 46 in der z-Richtung nach oben gedruckt, wodurch 
eine zweite Zwischenposition erreicht wird. Der erste 
Fuhrungszapfen 31a und der zweite Fuhrungszapfen 
31b gleiten dabei in den vertikalen Teilbahnen 40b und 
41b hinauf. 

Die zweite Zwischenposition ist in Seitenansicht in 
der Fig. 8 dargestellt. In der Fig. 8 ist gezeigt, daB sich 
der erste Fuhrungszapfen 31a und der zweite Fuh- 
rungszapfen 31b am oberen Ende der vertikalen Teil- 
bahnen 40b bzw. 41b bef inden. Dadurch ist die 
Leseeinheit 30 angehoben worden, wodurch der 
Klemmteller 37 auf nicht naher dargestellte Weise auf 
den Antriebsteller 38 gedruckl worden ist und die Infor- 
mationsplatte 1 zwischen dem Klemmteller 37 und dem 
Antriebsteller 38 eingeklemmt worden ist. 

Fig. 9 zeigt die erste Zwischenposition gemaB Fig. 
7 in Draufsicht. Aus Fig. 9 istzu erkennen, daB die Infor- 
mationsplatte 1 in der ersten Zwischenposition sowohl 
von der ersten Fuhrung 20, der zweiten FQhrung 21 mit 
dem ersten Transportrad 25, der dritten Fuhrung 22 mit 
dem Transportrad 26 als auch von der vierten Fuhrung 
23 gehalten wird. Die erste Fuhrung 20, die zweite Fuh- 
rung 21, die dritte Fuhrung 22 unrf die vierte Fuhrung 23 
wercsn infbige der Federvoisp*rmung ihrer Schwenk- 
ar^v ~ sgen den Piatierrand lac-er Informationsplatte 1 
getifi/act und fixieren die infonTiStionspIatte 1 in der 
ersten Zwischenposition. 

Fig. 10 zeigt das Wechslergerat mit der Informati- 
onsplatte 1 in einer Spielposition in Draufsicht. In dieser 
Spielposition sind die erste Fuhrung 20, die zweite Fuh- 
rung 21 mit dem ersten Transportrad 26, die dritte FQh- 
rung 22 mit dem zweiten Transportrad 26 sowie die 
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vierte Fuhrung 23 von der Informationsplatte 1 wegge- 
schwenkt, so daB die V-formigen Nuten dieser Fuhrun- 
gen nicht mehr auf den Plattenend der 
Informationsplatte 1 einwirken. Das Wegschwenken der 
ersten Fuhrung 20, der zweiten Fuhrung 21 , der dritten 5 
Fuhrung 22 und der vierten Fuhrung 23 wird von der 
Bewegung der Schieberpiatte 43 gesteuert, die zwi- 
schen der zweiten Zwischenposition und der Spielposi- 
tion eine Bewegung in y-Richtung ausfuhrt. Die 
Schieberpiatte 43 driickt bei dieser Bewegung zwi- w 
schen der zweiten Zwischenposition und der Spieiposi- 
tion die erste Fuhrung 20, die zweite Fuhrung 21, die 
dritte Fuhrung 22 und die vierte Fuhrung 23 entgegen 
den Vorspannkraften von der Informationsplatte 1 weg. 

In der in der Fig. 10 dargestellten Spielposition wird w 
die Informationsplatte 1 ausschlieBlich von dem 
Klemmteller 37 und dem Antriebsteller 38 gehalten. 
Durch Rotation des Antriebstellers 38 wird die Informa- 
tionsplatte 1 in der Spielposition rotiert, und die auf der 
informationsplatte 1 gespeicherten Informationen kon- 20 
nen mittels der Leseeinheit 30 gelesen werden. In der 
Spielposition ist die Laserplatte 35 mit der Basisplatte 
31 und damit mit der Chassisplatte 3 nur uber die 
Dampfer 32, 33 und 34 gekoppelt AuBere Vibrationen 
und Erschutterungen des Gehauses 2 und der Chassis- 25 
platte 3 werden daher im Spielbetrieb mittels der Damp- 
fer 32, 33 und 34 von der Laserplatte 35 ferngehalten, 
sodaB die Leseeinheit 30 ohne Storungen durch 
auBere Vibrationen die auf der Informationsplatte 1 
gespeicherten Informationen auslesen bzw. abspielen 30 
kann. 

Fig. 1 1 zeigt eine Seitenansicht auf das Wechsler- 
gerat in der Spielposition. Gegenuber der in der Fig. 8 
gezeigten zweiten Zwischenposition ist die Schieber- 
piatte 43 in der y-Richtung verschoben worden, 35 
wodurch der erste Fuhrungszapfen 31a, der zweite 
Fuhrungszapfen 31b und der dritte Fuhrungszapfen 31 c 
in den V-formigen Schiebeschlitzen 44a, 45a und 46a 
nach unten gedruckt worden sind. Dadurch ist auch die 
Leseeinheit 30 gegenuber der zweiten Zwischenposi- 40 
tion abgesenkt worden. 

Von der in den Fig. 7 und 9 dargestellten ersten 
Zwischenposition ist sowohl ein Transport der Informati- 
onsplatte 1 in die in den Fig. 10 und 11 dargestellte 
Spielposition moglich als auch ein Transport der Infor- 45 
mationsplatte 1 in die Stapeleinheit 4. 

Ausgehend von der ersten Zwischenposition 
gemaB Fig. 9 wird die Informationsplatte 1 zum Trans- 
port in die Stapeleinheit 4 auf der kurvenformigen Lade- 
bahn 28 in die Stapeleinheit 4 hinein gerolit. Der Antrieb 50 
erfblgt hierbei im wesentlichen von dem zweiten Trans- 
ported 26, welches die Antriebsfunktion von dem 
ersten Transported 25 ubernimmt. Die Abstutzfunktion 
wird im wesentlichen von der vierten Fuhrung 23 uber- 
nommen. 55 

Die Fig. 12 und 13 zeigen das Wechslergerat mit 
der Informationsplatte 1 in der Ladeposition 16 gemaB 
Fig. 2, wobei die Fig. 12 eine Draufsicht und die Fig. 13 



eine perspektivische Ansicht zeigt. Das zweite Trans- 
ported 26 ist aus der Stapeleinheit 4 weggeschwenkt 
worden, so daB ausgehend von dieser in den Fig. 12 
und 13 dargestellten Ladeposition 16 die Informations- 
platte 1 nun zusammen mit dem ersten Abiagefach 8 
gemaB Fig. 2 in eine der vier oberen Stapelpositionen 
13a, 13b, 13c oder 13d mittels Rotation der Gewinde- 
spindeln 5, 6 und 7 transportiert werden kann. In umge- 
kehrter Weise kann die Informationsplatte 1 aus der in 
der Fig. 13 dargestellten Ladeposition mittels Schwen- 
ken des zweiten Transportrades 26 gegen den Platter- 
rand 1a und entgegengesetzter Rotation des zweiten 
Transportrades 26 in die erste Zwischenposition und 
danach, angetrieben von dem ersten Transported 25, 
in die Auswurfposition transportiert werden. 

In den Fig. 12 und 13 ist die Leseeinheit 30 voll- 
standig aus dem Einwirkbereich der Stapeleinheit 4 
heeusgefahren. 

Patentanspruche 

1. Wechsler-Geet fur Informationsplatten mit einer 
Stapeleinheit zur Stapelung von wenigstens zwei 
Ablagefachern, die zur Ablage von jeweils einer 
Informationsplatte vorgesehen sind, in wenigstens 
zwei Stapelpositionen, wobei die Ablagefacher mit 
wenigstens einer ein Gewinde aufweisenden Spin- 
del gekoppelt sind und die Ablagefacher mittels 
Rotation der Spindel in einer vertikalen Richtung 
transportierbar sind, wobei ein oberer und ein unte- 
rer Stapelbereich der Stapeleinheit zur Stapelung 
der Ablagefacher vorgesehen ist und wobei eine 
Spielposition des Wechsler Gerates zum Lesen von 
auf den informationsplatten gespeicherten Informa- 
tionen und/oder zum Schreiben von Informationen 
auf die Informationsplatten vorgesehen ist, 
dadurch qekennzeichnet. daB in einem Mittelbe- 
reich der Stapeleinheit zwischen dem oberen und 
dem unteren Stapelbereich eine Ladeposition vor- 
gesehen ist, in die jeweils eines der Ablagefacher 
mittels Rotation der Spindel uberf uhrbar ist und daB 
Transportmittel zum Transport der Informations- 
platte aus dem sich in der Ladeposition befindii- 
chen Abiagefach in die Spielposition und zum 
Transport in eine Auswurfposition, in der die Infor- 
mationsplatte aus dem Gerat entnehmbar ist, vor- 
gesehen sind, wobei die Spielposition zwischen der 
Auswurf- und der Ladeposition angeordnet ist. 

2. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch 
qekennzeichnet. daB der Mitteibereich in axialer 
Richtung der Spindel beiderseits der Ladeposition 
Abstandsbereiche aufweist, die einen axialen 
Abstand zwischen dem sich jeweils in der Ladepo- 
sition befindlichen Abiagefach und den axial 
benachbarten Ablagefachern in den Stapelpositio- 
nen sicherstellen. 
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3. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet. daB die mittlere Gewindesteigung 
der Spindel in der Ladeposition kleiner als die mitt- 
lere Gewindesteigung in dem oberen und dem 
unteren Stapelbereich ist 

4. Wechsler Gerat nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet. daB die Gewindesteigung der Spindel in 
der Ladeposition im wesentlichen gleich Null ist. 
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5. Wechsler Gerat nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet daB die mittlere Gewindesteigung in den 
Abstandsbereichen groBer als die mittlere Gewin- 
desteigung in dem oberen und dem unteren Stapel- 
bereich ist. 15 

6- Wechsler-Gerat nach einem Anspruch 1 , dadurch 
gekennzeichnet. daB zur Fuhrung der Informations- 
platten in den Ablagefachern der Stapeleinheit ein 
unterer und ein oberer Fuhrungszapfen vorgese- 20 
hen ist, der von oben bzw. von unten in die Mittelo- 
cher der Informationsplatten einfahrbar ist. 

7. Wechsler-Gerat nach einem Anspruch 1 , dadurch 
gekennzeichnet. daB eine zum Lesen von auf den 25 
Informationsplatten gespeicherten Infbrmationen 
und/oder zum Schreiben von Informationen auf die 
Informationsplatten vorgesehene Lese/Schreib- 
Einheit verschiebbar an einer Chassisplatte des 
Gerats angelagert ist. 30 

8. Wechsler-Gerat nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet. daB die Lese/Schreib-Einh eit eine 
Basisplatte und eine Laserplatte aufweist, daB die 
Basisplatte und die Laserplatte mittels Dampfern 35 
gekoppelt sind, daB die Basispfatte an der Chassis- 
platte verschiebbar angelage?- st und daB an der 
Laserplatte eine Klemmvorric^ung zum Festklem- 
men der Informationsplatte in der Spielposition und 
eine optische Einheit angeordnet sind. 40 

9. Fahrzeug mit einem Wechsler-Gerat nach 
Anspruch 1. 



45 



50 



55 
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